2. SYSTEME D'ATTACHE DE MAT DE REACTEUR

E.F

e

AM =BN =az. EF =ey EH =%.e.§/+h72 CD=cVetCl=c¥y- jX.

Question 1 : Reéaliser le graphe des structures.

Rotule en B

Schéma cinématique
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Question 2 : Déterminer la liaison équivalente eIty et (0) réalisée par la biellette (4) puis par
la biellette (5).
On privilégie la méthode cinématique.

(0) Rotule (0)
en N [
@ Liaison

équiva ?
Rotule

o enE @

Q.0 2,0 Q. Vx,,
Ona:{C,}= 12,0 et{C,}= 12,0 etonpose{C,} = @, v,
0 0
N 2, (2.y2) B 2., (%.92) N 2 Ve (2.92)
AM =BN =az —
Vira=Ve,,+NBOQ,,=-a20(Q, X+Q, W, ZF-aQ, "y &, "
QX:M 0 -QXIA a-QVM
_){Cl/ 4} = -QYIA 0 = 'QY14 _a'QXM
2 0 Q
B 4 J(%y2) N A (xyz,
QXM + QX40 a-QVM
Dot {C.} ={C, .} ={C,}+{C.¢ dou:—{c}= {e, +e, -aqe,
Q +0 0
N 244 Z10 (%,y2)
soit une liaison ponctuelle en N de normalez|N,
Rotule @ O
enM I::>
e Liaison
Rotule équi\ ?
enA
Qxls + -sto aQYls
Dot {C.} ={C, o} ={C,}+{Cs¢ dot:—{C} = {0, +2,  -an,
2 +0 0
M 45 Z50 (,y2)

soit une liaison ponctuelle en M de normale ),
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Q.3. Pour déterminer la liaison équivalente réaliséeegii) et (0) par le triangle (2), il faut
d’abord déterminer la liaison équivalente entreefl(R) (liaisons paralléles utilisation de la
méthode statiqug puis déterminer la liaison équivalente entregfQ)l) par (2) l{aisons séries

— utilisation de la méthode cinématiqug

Rotule (0)

en
E Liaison

Traitons d’abord :

équi\ ?
enF
Rotule 0 0
rszl 0 Xgl 0
Ona :{F2E—>l} = Y2E1 0 {FzF_.1} = Y2Fl 0
E F
E 221 0 (R.y2) F 221 0
X5, 0 X5 e.Z;,
{Fqul} = 1Y;, O} = {Y, O
F F F
F Z O) (2.92) 2 €.X5 (xy:2)
X5 Lo

On pose {F;°} =

E

€q €q
Y21 M 21

Z;'' N

eq
2L)(=y72)

E F F
Xat X, ez,

- {er_q, 1} = Yzfi +Y2F1 0
Zp+ZyeX,
Rotule O

Pivo
d axe EF

MP-MP;
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Rotule
en F

Rotule
enE

et EF =e.y

(%,y.2)

1 eq — E F
X21_x21+x21
eq _ v E F

Y21 _Y21+Y21
eq - - E F

Z21_221"'221

et{erfl} ={F2Iil} +{F ZliJ} d'ou : ; L‘;’i =e-ZzFl

eq —
M,/ =0
e — F
| N, =e.X;,

Soit une liaison pivot d'axe (Ey).

2 (z,y2)

en
E Liaison

equin ?

page 7

Puisona{C,}= {0
Q

00
'QY120
o0

E (%,y.2)

et{C,,} =

Qxeq Vxeq
onposefC.l= <@ v,

Q

v
H Zo Ra)(g,92)
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1 1 - -
EH =§.e.y+ hz— V,,,=Vg,,+HE DQ],2=—(E.e.y+ hzYyQ, v he, o

00 o he,
_){Cl/ 2} = Qle 0 = 'QY12 0
E O O (X,¥.2) H 0 0 (%,v,2)
szo h Y20
Do {c.} ={C, .} ={C,}+{C, ¢ douf{c.}= j@, +2, o0
0 0
H 42 (%.9.2)

Soit une liaison linéaire annulaire d’axe (HX).

Pour l'autre triangle (piece 3)

@ Rotule @
enJ |::>
Rotule 9 Liaison
enC équi\ ?

Rotule
9 enD o
En conduisant le méme raisonnement que dans ldedasliaison équivalente 0-2-1 on montre
que la liaison équivalente est une liaison linéaireulaire d’axe ().

Question 4 : Tracer en perspective le schéma anthial de 'assemblage du mat (1) sur l'aile
(0) en utilisant les modéles des liaisons équitakdéterminées aux questions précédentes.

y
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